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Blick in die Zukunft: " |

Der Mangel an Fachkraften wird auch zu einem Mangel an qualifizierten Fahrern und
damit zu Einschrankungen in OPNV-Angebot fiihren. Die Sorge ist, dass hierdurch

landliche Bereiche zu Gunsten urbaner Bereiche benachteiligt werden.

Hauptintention des Projektes: . [ s

Darstellung einer teilautonomen OPNV-Anbindung fur landliche Gegenden

Ziele AutBus Projekt
= Vollstandiges Konzept - Entwicklung eines autonom fahrenden Minibusses incl. Rufanbindung mittels Smartphone App
= Analyse der notwendigen Infrastruktur wie Bushaltestellen, Kreuzungen, unubersichtliche Gefahrenstellen,...

» Darstellung eines sicheren und funktionsfahigen Demonstrators auf Basis eines Serienfahrzeuges

. . . . . 4) Ostbayerische
Basierend auf einem Forderprojekt des Freistaates Bayern. Partner: M Technische Hochschule
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Herausforderungen im Projekt, heute und auch in Zukunft.

Keine Strassenmarkierungen

Unubersichtliche
Strasseneinmindungen

Bushaltestellen an der Stral3e
oder mit Einbuchtung

Schnittstellen zum
Dispositionssystem

Regulare Geschwindigkeiten

High-Level safety

Testfreigabe fur o6ffentliche
Strassen

Internal

Mathias Scheytt | ADAS/AD | 03 April 2024 |




Automatisierte Mobilitat auf dem Land
Best practice am Beispiel Autbus

Abschluss des Projektes:

» Probebetrieb mit taglicher Transportmaoglichkeit von Passagieren  Mitte Juli — Mitte August 2024

» Weitere Analyse mdglicher Einsatzszenarien eines solchen autonomen Kleinbusses

Zusammenfassunag:
Heutige Prognosen sagen einen deutlichen Mangel an Kraft-/Busfahrern in den nachsten Jahrzehnten voraus

= ein stufenweiser Umstieg vom Selbstfahrer tiber den teilautomatisierten zum vollautomatisierten Fahren ist

unumganglich

» Das Zusammenspiel von Politik und Wirtschaft spielt eine entscheidende Rolle, um dieses Ziel zu erreichen
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